SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

B-01.00.00 ROBOTY ROZBIORKOWE KOD CPV 45111300-1

1. WSTEP
1.1. Pzedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robdt rozbidrkowych dla projektu pt.
,BUDOWA BOISKA SPORTOWEGO WIELOFUNKCYJNEGO O NAWIERZCHNI
POLIURETANOWEJ PRZY SZKOLE PODSTAWOWEJ W IZBISKACH,
ID DZ. 181110_2.0102.591"".

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg miec¢ miejsce tylko w
przypadkach matych prostych robdt i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla
ktérych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania bedqg spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki
budowlane.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczqg prowadzenia robdt przy wykonywaniu

nastepujgcych prac rozbidrkowych:
« Rozbidrka elementdw stalowych iinnych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.
Ogodlne wymagania dotyczgce robdt podano w ST B-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakoS¢ wykonania robdt, ich zgodnos$c
z dokumentacijq projektowq, ST i poleceniami Nadzoru Inwestorskiego.

Ogdlne wymagania dotyczqce robdt podano w ST B-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Niniejsza specyfikacja nie zaktada stosowania materiatow przy realizacji robdt nig objetych.
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3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania prac rozbidrkowych winien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z maszyn i sprzetu gwarantujgcych wtasciwg, to jest spetniajgcg
wymagania ST jakos$¢ robot.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych prac, zarobwno w miejscu tych prac, jak tez
przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie fransportu, zatadunku i wytadunku
materiatdw, sprzetu, itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce winien uzyska¢ akceptacje
Nadzoru Inwestorskiego.

Ogodlne wymagania dotyczqgce sprzetu podano w ST B-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw fransportu, ktdre nie
wptyng na jako$¢ wykonanych robot.

Materiaty przewozone na Srodkach fransportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytwaérce.
Ogodlne wymagania dotyczqce transportu podano w ST B-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt
4.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystgpieniem do wykonywania rob ot nalezy przeprowadzi¢ doktadne badania stanu
konstrukciji i poszczegdlnych elementow sktadowych budynkow, rozeznac otoczenie i ustalic
metode przeprowadzenia rozbidrki.

Z uwagi na bliskie sgsiedztwo innych obiektow , wyklucza sie stosowanie materiatow i
urzgdzen o duzej emisji hatasu przy prowadzeniu prac rozbidrkowych. Zaktada sie
prowadzenie recznej metody rozbidrki.

W przypadku zastosowania recznej metody mozliwy jest odzysk czesci materiatdéw, ktére
powinny zosta¢ wywiezione z miejsca rozbiorki.

Przed rozpoczeciem prac nalezy opracowac projekt organizacji robét rozbidrkowych, ktdry
wraz

z metodq prowadzenia prac podlega zatwierdzeniu przez Nadzoér Inwestycyijny.

Usuwanie poszczegdlnych elementdow budowlanych obiektu nie moze naruszac statecznosci
elementéw przylegtych oraz elementdw na nich opartych.

Elementy demontowane, materiaty odzyskiwane oraz gruz powinny by<¢ przenoszone recznie
lub przenosnikami w wydzielone miejsce ich sktadowania lub bezposrednio srodki transportu

wywozgce je poza lokalizacje inwestycji.
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Zabronione jest wykonanie rozbidrki przy siinych wiatrach, zrzucenie na ziemie elementow
z rozbiodrki.

Przebieg robot rozbidrkowych powinien by¢ odnotowany w dzienniku rozbidrki lub dzienniku
budowy.

Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST B-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robdt przy
prowadzeniu rozbidrki istniejgcych obiektdw budowlanych, jak réwniez kompletnosci

wykonanych prac w szczegdlnosci w zakresie robdt podziemnych (zanikajgcych).

Ogdlne zasady konfroli jakosci robot podano w ST B-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi sq: szt., m, m2, m3

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST B-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty objete niniejszg specyfikacjg podlegajg zasadom odbioru robot

zanikajgcych.

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST B-00.00.00 , Wymagania ogdine” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane

przez Nadzor Inwestorski mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

Ogodlne zasady podstaw ptatnosci podano w ST B-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Szczegdtowe przepisy z zakresu warunkéw BHP przy robotach rozbidrkowych - Rozp. Min.
Bud. i Przemystu Mat. Bud. z dnia 28.03.72 - Dz. U. Nr. 13 poz. 93 z pbzniejszymi zmianami.

11. UWAGI SICZEGOLOWE

10.1. Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Nadzor
Inwestorski.

10.2. llosci robdt rozbidrkowych mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Nadzoru

Inwestorskiego.
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